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Z+F IMAGER® 5016 | 5016A
3D Laserscanner

Reaching new levels

Der Z+F IMAGER® 5016 vereint kompaktes und
leichtes Design mit neuester Laser-Messtech-
nik. Dadurch werden Anwendungsgebiete fur
hoéchste Ansprlche flexibilisiert und erweitert.

Technische Eigenschaften

Aufgrund der innovativen Entwicklung von Zoller +
Frohlich erreicht der Z+F IMAGER® 5016 eine ma-
ximale Reichweite von 365 m, die den Einsatz des
Scanners in neuen Anwendungsgebieten erlaubt.
Die maximale Messrate von mehr als 1 Mio. Punkte/
Sek. und mehr als 2 Mio. Punkte/Sek. bei dem A Up-
grade ermoglichen hochgenaue Messergebnisse
bei gro3en Distanzen.

Das 360° x 320° grof3e Sichtfeld sorgt daflr, dass
nahezu die gesamte Flache der Umgebung von
einer Position aus abgetastet wird. Die bendtigten
Scanpositionen fur das Gesamtprojekt werden
so auf ein Minimum reduziert.

Der Scanner ist ,augensicher” gemaf Laserklas-
se 1 und kann daher ohne Einschrankungen im
Offentlichen Bereich eingesetzt werden.

Das integrierte Positionierungssystem ermog-
licht das automatische Registrieren im Feld mit
und ohne Zielmarken. Die Datenvorverarbeitung
kann bereits parallel zu den Scanarbeiten im Feld
erledigt werden. Das Positionierungssystem
unterstutzt verschiedene Satellitensysteme, wie
z.B. GPS & Glonass und funktioniert in Innenrau-
men und im AuBenbereich.

DartUber hinaus arbeitet der Scanner mit einer
integrierten Kamera und erzeugt HDR Daten
mit einem Beleuchtungssystem, das auch bei
schwierigen Lichtverhaltnissen hervorragende
Ergebnisse erzielen lasst.

Schnelle Bildaufnahme

Das Erfassen von Farbinformationen ist fur viele
Anwendungsbereiche unverzichtbar. Die Bildauf-
nahme (80MPixel) dauert mit dem Z+F IMAGER®
5016 weniger als 2:00 min. Kombiniert mit den
schnellen Scanzeiten kann der Benutzer mit nur
geringem Zeitaufwand geometrische Daten mit
Farbinformationen aufnehmen um die Punktwol-
ken im Anschluf3 zu colorieren.

Integrierte LED-Spots

Die HDR Kamera des Z+F IMAGER® 5016 ist mit
LED-Spots ausgestattet, die eine Vermessung
auch in nicht beleuchteten Umgebungen er-
moglichen. Die Spots sorgen daflr, dass fur Auf-
nahmen in dunkler Umgebung keine externen
Lichtquellen erforderlich sind.

Interner Speicher und DatenUbertragung

Der Scanner verfugt Uber interne Speicherkapa-
zitaten von 128 GB. Daten k&nnen schnell Uber
den SD-Karten-Slot, Ethernet-Verbindung oder
WiFi Ubertragen werden. Das WiFi arbeitet nach
dem 802.11a/ n/ g- Standard und Frequenzbe-
reich 2,4GHz / 5 GHz.



Echtzeitregistrierung

blue workflow®

Durch das im Z+F IMAGER® 5016 integrierte Posi-
tionierungssystem, das sowohl indoor als auch
outdoor arbeitet, positioniert und registriert Z+F
LaserControl® Scout die Scandaten parallel im
Feld automatisch, schnell und zuverlassig inner-
halb nur weniger Sekunden.

Automatische Registrierung

Z+F LaserControl® Scout héalt eine konstante
Verbindung zum Scanner. Nach einem Scan
werden die Daten automatisch mit dem Tablet
synchronisiert und sofort registriert. Sollte der
automatische Prozess nicht mdglich sein, so
bietet Z+F LaserControl® Scout alternative Tools
fUr die manuelle Anpassung.

Registrierungs-Uberwachung

Wenn die Uberlappungsbereiche zwischen den
Scanpositionen zu klein sind, kann der cloud-to-
cloud basierte Algorithmus die Scans gegebe-
nenfalls nicht registrieren. Solch ein Problem im
Buro festzustellen, kann oft zu spat fur ein Projekt
sein. Z+F LaserControl® Scout erkennt diese Pro-
bleme frihzeitig im Feld, zeigt diese an und hilft
LUcken zwischen den Punktwolken zu schlie3en.

Neuer ,Look & Feel”

Z+F LaserControl® Scout ist fur Windows® Tablets
optimiert. Das neue User-Interface ist einfach zu
bedienen und verfugt Uber alle wichtigen Tools.

Bleiben sie mittels laufender Synchronisation auf
dem aktuellsten Stand. Z+F LaserControl® Scout
synchronisiert alle Scandaten automatisch lokal
und aktualisiert nach der Registrierung das Er-
gebnis mit dem Scanner. Deshalb zeigen Scan-
ner und Tablet immer die gleichen Ergebnisse an.

Scanner mit Fernbedienung
Steuern und Uberwachen Sie das Gerat bequem
aus der Entfernung Uber Ihr Smartphone, u. v. m.

Schnelle Einblicke mit detaillierten Querschnitten
Z+F LaserControl® erstellt eine detailierte Drauf-
sicht, die die Eigenschaften der gescannten
Umgebung umrei3t. Dies dient zur leichteren
Orientierung und Verifizierung der Ausrichtung.

IMAGER
5016
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Z+F IMAGER® 5016 | 5016A
3D Laserscanner

IMAGER [

5016

Multi-Scanner Funktion

Durch diese Funktion wird der blue workflow®
weiter optimiert. Es kbnnen mehrere Scanner
parallel durch unterschiedliche Scanteams, im
selben Projekt, eingesetzt werden.

Mit der Mulit-Scanner Funktion kbnnen alle Scan-
Teams (Office, Feld, alle gemeinsam) zeitgleich
an derselben Projektdatei arbeiten und Uber ein
Tablet die Daten zwischen mehreren Scannern
synchronisieren. Dabei stehen zwei Tablet-Modi
zur Verfagung.

Einzel-Tabletmodus

Der Projektkoordinator verwendet das Tablet, um
die aktuellsten Scans von Team A herunterzula-
den, die Registrierungen zu Uberprifen und die
Ergebnisse wieder mit dem Scanner von Team
A zu synchronisieren. AnschlieBend geht der
Projektkoordinator zu Team B, l&adt die Scans, die
in der Zwischenzeit gesammelt wurden, herunter
und verbindet diese mit den Daten von Team A.

Danach Uberpruft er die Registrierungen und
synchronisiert die Ergebnisse zurlick zu Scanner
B. Nun sind die registrierten Scanpositionen von
Scanner A auch auf Scanner B verfugbar.

Multi-Tabletmodus

Bei der Multi-Tablet-Variante verfugt jedes Team
Uber ein eigenes Tablet, um die Registrierung
wahrend des Scannes durchzufUhren. D. h. es
ist kein Projektkoordinator vor Ort anwesend.
Immer wieder verbindet sich der Anwender von
Team A mit dem Scanner von Team B. Dabei
werden die Daten von Team B heruntergeladen
und die eigenen Registrierungen auf Scanner B
hochgeladen.



Innovatives Design

Das Design des Z+F IMAGER® 5016 wurde ge-
zielt auf die Anforderungen unterschiedlichster
Vermessungsanwendungen angepasst. Dabei
spielen das Gewicht, die Form und die verbauten
Materialien eine zentrale Rolle.

Gewicht

+ Scanner ohne Batterie: 6,5 kg

+ Scanner mit 2 Akkus: 7,5 kg

+ Optimal fur einen stabilen Aufbau
+ Erleichtert die Arbeit im Feld

Gehause
+ Ergonomisches Design
+ Zusatzlicher Halt durch zwei Griffe

+ Erleichtert den Aufbau bei hohen
Stativen und bei Uberkopfanwendungen

+ Einsetzbar auf engstem Raum
+ ReisegepéackgrofBe
+ Handgepackgroie

+ Schutzklasse IP 54, Spritzwasser-
und Staubschutz

+ Betriebstemperatur
-10 °C ... +45 °C (14°F ... 113°F)

+ Visuelles Feedback durch
beleuchteten Power-Button

+ Leicht zugéangliche AnschlUsse fur eine
externe Stromversorgung und den
Ethernet Datenaustausch

Z+F IMAGER® 5016A-Upgrade

+ Max. 2,187 Mio. Pixel/Sek. statt max.
1,1 Mio. Pixel/Sek. (Z+F IMAGER® 5016)

+ Inertiale Messeinheit IMU:
Die IMU sorgt dafur, dass der Scanner in
Schréaglage und Uber Kopf richtig
ausgerichtet ist.

258 mm

IMAGER

328 mm



Z+F FlexScan® 22
Mobile Scanning-Plattform

Erfassungseffizienz

Hochgenaue Messergebnisse erfordern sta-
tische Scans aus mehreren Blickwinkeln. Wo-
hingegen mobile L&sungen den Fokus auf die
Erfassungseffizienz legen.

Die von Zoller + Frohlich entwickelte Z+F Flex-
Scan-Plattform verbindet die Vorteile statischer
Scanqualitdét mit der Erfassungseffizienz von
mobilen Systemen. Die perfekte Ergéanzung fur
zeitkritische oder grof3flachige Anwendungen:
AEC, Facility Management, Prozessindustrie,
Dokumentation von Kulturgttern und Forensik.

Flexible Montagemoglichkeit

Der Z+F FlexScan® 22 ist auBerst vielseitig ein-
setzbar und kann problemlos auf verschiedenen
Tragersystemen genutzt werden. Diese SLAM-
Plattform kann an Rucksécken, Stativwagen,
festen Stativen und Robotern befestigt werden.
Dank des Quick Mount Systems ist der Wechsel
zwischen den Tragersystemen in nur wenigen
Minuten erledigt. Dartber hinaus kdnnen die
Daten, die mit unterschiedlichen Tragersystemen
erfasst wurden, muhelos im Z+F LaserControl®
registriert werden.

Projekteffizienz

Eine projektadaptive Arbeitsweise ermdglicht es,
den Z+F FlexScan® 22 effizient an die spezifischen
Anforderungen jedes Projekts anzupassen, was
Zeit und Ressourcen spart. Durch die Nutzung
des flexiblen Systems kann die Kostenstruktur
optimiert werden, da der Scanner und das
Tragersystem je nach Projektumfang und -art
angepasst werden kann. Mit einer projektadap-
tiven und kosteneffizienten Arbeitsweise kbnnen
Unternehmen und Vermessungsburos ihre
Wettbewerbsfahigkeit steigern und gleichzeitig
die Rentabilitat inrer Scanprojekte verbessern.

Kamerasystem

Um die mobilen Scandaten farblich darzustellen,
ist der Z+F FlexScan® 22 mit einer Panoramaka-
mera ausgestattet.



Einfache Datenerfassung

Statische und mobile Daten werden auf einer Z+F FlexScan® 22
internen Festplatte lokal gesichert und von dort
zur Verarbeitung weitergegeben. + Macht aus Ihrem Z+F IMAGER® 5016/A
ein mobiles Systerm durch SLAM-Technologie
Offline Datenprozessierung + Indoor und outdoor geeignet

Verarbeiten Sie lhre Daten ohne versteckte zu- Hochwerti K Svst
satzliche Kosten und ohne Weitergabe an Dritte. +Hochwerliges kamera system
+ Prézises SLAM-System

Dor 2 Floxsean® 22 profiiert von der sehr |+ Eneterungspiattfomn flr IMAGER® 5016/
hohen Qualitat und Reichweite des statischen
High-End-Scanners Z+F IMAGER® 5016 und er-
reicht im SLAM-Ergebnis eine Genauigkeit von
bis zu 2,5 mm." Jedes mit dem Z+F FlexScan®
22 gescannte Profil besteht aus 10.000 Punkten,
die fur feinste Details in der 3D Darstellung sor-
gen. Fur sehr hohe Genauigkeitsanforderungen
kdnnen die SLAM-Daten durch HinzufUgen von
Kontrollpunkten oder statischen Scans verbes-
sert werden.

' 3D-Vergleichsergebnis einer
SLAM-Punktwolke mit einem
Mesh aus statischen Z+F IMA-

GER® 5016-Scans, ca. 550 m2,
SLAM-Daten heruntergerechnet
auf 1 cm, 80 % der verglichenen
Punkte innerhalb von 2,5 mm. Zur
Optimierung des Ergebnisses wur-
den nur mehrfache Schleifenschltsse
verwendet. Das Ergebnis von 2,5 mm
ist eine nicht garantierte Orientierungs-
groéBe. Generell wird die Genauigkeit
durch situationsbedingte Faktoren stark
beeinflusst, wie z.B. der Szenengeome-
trie und gut verteilten statischen Merk-
malen, dem Datenerfassungsprozess,
der Nachbearbeitung des Datensatzes
und zusétzlichen unterstitzenden Daten
wie Zielmarken oder statischen Scans.




Z+F IMAGER® 5016 | 5016A | Z+F FlexScan® 22
Technische Daten Vergleich

Produkt Vergleich Z+F IMAGER® Serie

Z+F IMAGER® 5016 Z+F IMAGER® 5016A Z+F FlexScan® 22
Messbereich 0,3m-365m 0,3m-365m Min. 0,6 m
Messrate Max. 1,1 Milionen Pixel/Sek. | Max. 2,187 Mio. Pixel/Sek. 550.000 Pixel/Sek.
Aufldsung Max. 100.000 Pixel/Profil Max. 100.000 Pixel/Profil 10.000 Pixel/Profil
Neigungssensor | Dynamic Compensator Dynamic Compensator IMU

1 (DIN EN 60825-1) 1 (DIN EN 60825-1) 1 (DIN EN 60825-1)
Laserklasse : : .

augensicher augensicher augensicher

IP 54 (DIN EN 60529) IP 54 (DIN EN 60529) IP 54 (DIN EN 60529)
Schutzklasse staub-/ spritzwasserge- staub-/ spritzwasser- staub-/ spritzwasser-

schutzt geschutzt geschutzt
Betriebszeit ca. 5 Stunden ca. 5 Stunden 3-4 Stunden Scanzeit

(high/balanced Scans) (high/balanced Scans) (4 Batterien)




Z+F IMAGER® 5016
Datenblatt

Lasersystem

Laserklasse
Strahldurchmesser / -divergenz
MefBbereich

Aufldsung der Entfernung
Messrate
Linearitatsfehler
Entfernungsrauschen
-10m12

-26m12

-50m 12

-100m 128

-200m 23
Temperaturdrift

Ablenkeinheit

1
~35mm @ 1m / ~ 0,3 mrad (1/e?, Halbwinkel)
0,3 m ... 365 m (Eindeutigkeitsintervall)

0,1 mm

Max. 1,1 Mio. Pixel/Sek.

<1mm + 10 ppm/m

Schwarz 14 % Grau 37 % Weil3 80 %
0,30 mm rms 0,25 mm rms 0,20 mm rms
0,39 mm rms 0,28 mm rms 0,25 mm rms
0,8 mm rms 0,5 mm rms 0,3 mMm rms
2,6 mmrms 1,1 mmrms 0,7 mmrms
9,6 mm rms 3,6 mm rms 1,7 mm rms

zU vernachlassigen

Ablenksystem

Sichtfeld vertikal

Sichtfeld horizontal
Aufldsung vertikal
Aufldsung horizontal
Genauigkeit vertikal
Genauigkeit horizontal !
Rotationsgeschwindigkeit

vollstandig gekapselter Rotationsspiegel
mit integrierter HDR Kamera und LED Spots

320°

360°

0,00026° (0,93")

0,00018° (0,65")

0,004° (14,4") rms

0,004° (14,4") rms

max. 55 rps (3.280 rpm), einstellbar

Winkelauflosung

“preview" 4

“low"

“middle”

“high*

“super high*
“ultra high* ®
“extremely high* ®

Scandauer:
Pixel/360°
horizontal & LSpeed+“® | balanced”® | ,quality+"° »quality++“ ©
vertikal
1.250 - 0:22 min --- ---
2.500 0:22 min 0:45 min 1:31 min ---
5.000 0:45 min 1:31 min 3:03 min 6:06 Mmin
10.000 1:31 min 3:083 min 6:06 min 12:13 min
20.000 3:03 min 6:06 min 12:13 min 24:26 min
40.000 --- 12:13 min 24:26 min | 48:57 min
100.000 --—- -—- 76:22 min | 152:30 min

©



Z+F IMAGER® 5016
Datenblatt

Allgemein

Dynamischer Kompensator

Horizontierungsanzeige

Laserlot

W-LAN
Ethernet
Datenspeicherung

Integriertes Bedienfeld

Schnittstellen

Auflésung: 0,001°
Messbereich: +/- 0,5°
Genauigkeit: < 0,004°
Wahlbar Ein/Aus

Elektronische Libelle im Geratedisplay
und Z+F LaserControl® Scout

Der dynamische Kompensator kor-
rigiert pixelweise die Gerateneigung
wahrend des Scannens.

Laserklasse: 2
Lotgenauigkeit: 0,5 mm/1m
Laserpunkt-Durchmesser: < 1,5 mm bei1,5 m

802.11 a/n/g Standard, Dual Band, bis zu 240 MBits/s
1GB Ethernet (Scannerful3)
128 GB SATA (intern), zusatzlich 128 GB SD-Karte

5,7" Touchscreen, Multi-Touch Farbdisplay zur Geratean-steue-
rung, sowie Visualisierung der Scandaten und Farbbilder, Mess-
und Navigationsfunktionen sind implementiert

Micro D-Sub Buchse zur Ansteuerung von externem Zubehor (PPS
Puls, Odometer, Zeilensynchronisation, etc.)

Stromversorgung
‘ Eingangsspannung

| Stromverbrauch
| Betriebsdauer

|s 45 W (Scannen) / < 75 W (Scannen und Batterie laden)
|ca. 5 Stunden (high/balanced Scans)

24V DC (Scanner);
100-240V AC /12 - 24 V DC (Netzteil)

Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Lichtverhéaltnisse
Luftfeuchtigkeit
Schutzklasse

-10°C ... +45°C

-20°C ... +50 °C

unabhanging von Lichtverhaltnissen einsetzbar
nicht kondensierend

IP 54

MaBe und Gewichte

Scanner

Abmessungen (B x T x H)
Gewicht

Zwei Batterien, je
Abmessungen (B x T x H)
Gewicht

AC-Netzteil
Abmessungen

Gewicht

150 x 258 x 328 mm
6,5 kg

150 x 80 X 45 mm
0,5 kg

35 x 67 x167 mm
0,54 kg




HDR Kamera

Typ HDR, automatisch, bis zu 11 Expositionen
Aufnahmezeit ca. 2:30 min, parallaxfrei
Fokus Tm-o

Aufldsung Panorama

ca. 80 MPixel / andere optional

Beleuchtungssystem

integrierte LED Spots, 700 Im

Scan-Positionierungs-System

Aufgabe

Integrierte Sensoren

Das Scan-Positionierungs-System schétzt die Position und die
Ausrichtung des Scanners fur die automatische Registrierung
im Feld (Z+F LaserControl® Scout)

Hohenmesser

Inertiale Messeinheit (IMU)

Kompass

GNSS (GPS, GLONASS, Galileo, Beidou)

Workflow

Blue Workflow”’

Office Link”

Combine Scan
Zusatzliche Modi
Profiler Modus

Vor-Ort Echtzeit Registrierung, Daten und Target Verifikation,
Multi-Scanner Unterstutzung

Datensynchronisation zwischen Buro und Einsatzort, Status-
und Kommentarfunktionen, Planungswerkzeuge

Automatische Entfernung von dynamischen Objekten
Polygonzug, 1-Target Orientierung
FUr Einsatz in Mobile Mapping Systemen

Systemvoraussetzungen fur Z+F LaserControl® Scout

Minimale Systemanforderungen

Empfohlene Systemvoraussetzungen

Windows 8.1 (64 Bit) Windows 10 (64 Bit)
Intel i5 CPU Intel i7 CPU
128 GB SSD 512 GB SSD
8 GB RAM 8 GB RAM
10“ Full HD 12“ Full HD
WLAN Dualband-WLAN
1. Detalllierte Erlauterungen auf Anfrage: info@zf-laser.com
2. Datenrate 136.719 Px/Sek. (entspricht ,high resolution / high quality* Aufnahme), 1 Sigma Entfernungs-Rauschen, ungefilterte Rohdaten.
3. Wahrend der Produktion nicht getestet.
4. Aufldsung nicht fir Vermessungszwecke, nur zur Positionierung héher aufgeldster Bildausschnitte empfohlen!
5. Wegen der enormen Datenmenge nur fur die Aufnahme von Bildausschnitten empfohlen!
6. Die Erhdhung der Qualitatseinstellung bewirkt die Verdoppelung der Scanzeit sowie die Verminderung des Entfernungsrauschens um 40% je Schritt.
7. Nutzung von Z+F LaserControl® Scout




Z+F IMAGER® 5016A

Datenblatt

Laserklasse 1

Strahldurchmesser / -divergenz ~35mm @ 1m / ~ 0,3 mrad (1/e2, Halbwinkel)

MeBbereich 0,3 m ... 365 m (Eindeutigkeitsintervall)

Aufldsung der Entfernung 0,1 mm

Messrate Max. 2,187 Mio. Pixel/Sek.

Linearitatsfehler ' <1 mm + 10 ppm/m

Entfernungsrauschen Schwarz 14 % Grau 37 % Weif3 80 %
-10m 12 0,30 mMm rms 0,25 mm rms 0,20 mm rms
-25m12 0,39 mMmrms 0,28 mmrms 0,25 mmrms
-50m 12 0,8 mMm rms 0,5 mm rms 0,3 mm rms
-100 m 123 2,6 mmrms 1,1 mmrms 0,7 mm rms
-200m 23 9,6 mm rms 3,6 mmrms 1,7 mm rms
Temperaturdrift zu vernachlassigen

Ablenkeinheit

Ablerksystem it ot orior DR Kemera nd LED Spots
Sichtfeld vertikal 320°

Sichtfeld horizontal 360°

Aufldsung vertikal 0,00026° (0,93")

Aufldsung horizontal 0,00018° (0,65")

Genauigkeit vertikal 0,004° (14,4") rms

Genauigkeit horizontal 0,004° (14,4") rms
Rotationsgeschwindigkeit max. 55 rps (3.280 rpm), einstellbar

Auflosung

Scandauer:
: . Pixel/360° . .
Winkelauflosung rl,)érizom & | ,Speed+“® | balanced”® | ,quality+“® | ,quality++“°
vertikal

“preview* 4 1.250 --- 0:22 min --- ---
“low" 2.500 0:22 min 0:45 min 1:31 min -—-
“middle” 5.000 0:45 min 1:31 min 3:03 min 6:06 min
“high* 10.000 1:31 min 3:03 min 6:06 min 12:13 min
“super high* 20.000 3:083 min 6:06 min 12:13 min 24:26 min
“ultra high* ® 40.000 6:57 min 12:13 min 24:26 min | 48:57 min
“extremely high* ® 100.000 -—- 38:16 min 76:22 min | 152:30 min




Allgemein

Aufldsung: 0,001°
Messbereich: +/- 0,5°
Genauigkeit: < 0,004°
Wahlbar Ein/Aus

Der dynamische Kompensator korrigiert
pixelweise die Gerateneigung wahrend
des Scannens.

Dynamischer Kompensator

Messbereich: +/- 180° Zur statischen Neigungsmessung ver-
Inertiale Messeinheit IMU . . wendet, sofern der Messbereich des
Genauigkeit: < 0,06 . . .
Kompensators Uberschritten wird.

Elektronische Libelle im Geratedisplay
und Z+F LaserControl® Scout

Laserklasse: 2

Horizontierungsanzeige

Laserlot Lotgenauigkeit: 0,5 mm/1m
Laserpunkt-Durchmesser: < 1,5 mm bei 1,5 m
W-LAN 802.11 a/n/g Standard, Dual Band, bis zu 240 MBits/s
Ethernet 1GB Ethernet (Scannerful3)
Datenspeicherung 128 GB SATA (intern), zusatzlich 128 GB SD-Karte
5,7" Touchscreen, Multi-Touch Farbdisplay zur Gerateansteuerung,
Integriertes Bedienfeld sowie Visualisierung der Scandaten und Farbbilder, Mess- und

Navigationsfunktionen sind implementiert

Micro D-Sub Buchse zur Ansteuerung von externem Zubehor (PPS

Schnittstellen Puls, Odometer, Zeilensynchronisation, etc.)

Stromversorgung
24V DC (Scanner);

Eingangsspannung 100 - 240V AC /12 - 24 V DC (Netzteil)
Stromverbrauch < 45 W (Scannen) / < 75 W (Scannen und Batterie laden)
Betriebsdauer ca. 5 Stunden (high/balanced Scans)

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -10°C ... +45 °C

Lagertemperatur -20°C ... +50 °C

Lichtverhaltnisse unabhéanging von Lichtverhéltnissen einsetzbar
Luftfeuchtigkeit nicht kondensierend

Schutzklasse IP 54

MaBe und Gewichte

Scanner

Abmessungen (B x T x H) 150 x 258 x 328 mm
Gewicht 6,5 kg

Zwei Batterien, je

Abmessungen (B x T x H) 150 x 80 x 45 mm
Gewicht 0,5 kg

AC-Netzteill

Abmessungen 35 x 67 x167 mm
Gewicht 0,54 kg
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Z+F IMAGER® 5016A

Datenblatt

HDR Kamera

Typ HDR, automatisch, bis zu 11 Expositionen
Aufnahmezeit ca. 2:30 min, parallaxfrei
Fokus Tm- o

Auflosung Panorama

ca. 80 MPixel / andere optional

Beleuchtungssystem

integrierte LED Spots, 700 Im

Scan-Positionierungs-System

Aufgabe

Integrierte Sensoren

Das Scan-Positionierungs-System schéatzt die Position und die
Ausrichtung des Scanners fuUr die automatische Registrierung
im Feld (Z+F LaserControl® Scout)

Hohenmesser
Inertiale Messeinheit (IMU)
Kompass

GNSS (GPS, GLONASS, Galileo, Beidou)

Workflow

Blue Workflow?”

Office Link”

Combine Scan
Zusatzliche Modi
Profiler Modus

Vor-Ort Echtzeit Registrierung, Daten und Target Verifikation,
Multi-Scanner UnterstlUtzung

Datensynchronisation zwischen BuUro und Einsatzort, Status-
und Kommentarfunktionen, Planungswerkzeuge

Automatische Entfernung von dynamischen Objekten
Polygonzug, 1-Target Orientierung
Fur Einsatz in Mobile Mapping Systemen

Systemvoraussetzungen fur Z+F LaserControl® Scout

Minimale Systemanforderungen Empfohlene Systemvoraussetzungen

Windows 10 (64 Bit)
Intel i5 CPU

128 GB SSD

8 GB RAM

10“ Full HD

WLAN

Windows 10 (64 Bit)
Intel i7 CPU

512 GB SSD

32 GB RAM

12" Full HD
Dualband-WLAN

Detailierte Erlauterungen auf Anfrage: info@zf-laser.com

Wéhrend der Produktion nicht getestet.

NoosLpt

Nutzung von Z+F LaserControl® Scout

. Datenrate 136.719 Pixel/Sek. (entspricht ,,high resolution / high quality” Aufnahme), 1 Sigma Entfernungs-Rauschen, ungefilterte Rohdaten.

Aufldsung nicht flr Vermessungszwecke, nur zur Positionierung héher aufgeldster Bildausschnitte empfohlen!
Wegen der enormen Datenmenge nur fur die Aufnahme von Bildausschnitten empfohlen!
Die Erhdhung der Qualitatseinstellung bewirkt die Verdoppelung der Scanzeit sowie die Verminderung des Entfernungsrauschens um 40% je Schritt.




Z+F FlexScan® 22

Datenblatt

Z+F IMAGER® 5016 2 Statische Scans SLAM Modus
Messbereich 0,83m-365m Min. 0,6 m
Datenerfassungsrate Max. 1,1 Milionen Pixel/s © 550.000 Pixel/s
Aufldsung Max. 100.000 Pixel/Profil 10.000 Pixel/Profil
Laserklasse 1 (DIN EN 60825-1) augensicher

Betriebsdaten

a) Cart-Setup

Montage b) Rucksack-Setup
Verbindungssystem 5/8" Geyvindegchraube oder 4x M5
Kompatibel mit Z+F IMAGER: Quick Mount (Schnellverschluss)
Kamera 2x 20 MP, Mindestabstand 0,5 m
Datenspeicher 1TB interne SSD, USB 3.0 Anschluss fur externe Datensicherung
Konnektivitat WLAN 802.11 n/g Standard, 1 GBit Ethernet
Genauigkeit Bis zu 2,5 mm relative Genauigkeit '
Korrekturdaten Referenzpunkte, statische Scans
Export-Formate E57, LAS/LAZ, PLY, PTS, ASC, ZFDB

Umgebungsbedingungen

Umgebung Innen- und AuBenbereich

Betriebstemperatur -10°C ... 445 °C

Lagertemperatur -20°C ... +50 °C

Schutzklasse IP 54 (DIN EN 60529) staub-/ spritzwassergeschutzt

Batterien Min. 2 / max. 4 Batterien MAGER® 5016
Betriebszeit 3-4 Stunden Scanzeit (4 Batterien)
Externe Stromversorgung 24V DC, 5 A (Z+F IMAGER® Power-Supply)

Abmessungen und Gewichte

Cart Setup 262 x 262 x 146 mm, 3,7 kg
mit Kamera 351 x 262 x 612 mm, 4,9 kg
Rucksack-Setup 380 x 421 x 628 mm, 6,3 kg
mit Kamera 380 x 421 x 1015 mm, 7,3 kg

IMAGER 5016 / A,
mit Quick Mount

Betrieb mit zwei oder vier Batterien | je 0,5 kg

150 x 258 x 333 mm, 6,6 kg

N

. 3D-Vergleichsergebnis einer SLAM-Punktwolke mit einem Mesh aus statischen Z+F IMAGER® 5016-Scans, ca. 550 m?, SLAM-Daten heruntergerechnet auf 1 cm, 80 % der
verglichenen Punkte innerhalb von 2,5 mm. Zur Optimierung des Ergebnisses wurden nur mehrfache Schleifenschilisse verwendet. Das Ergebnis von 2,5 mm ist eine nicht
garantierte OrientierungsgroBe. Generell wird die Genauigkeit durch situationsbedingte Faktoren stark beeinflusst, wie z.B. der Szenengeometrie und gut verteilten statischen
Merkmalen, dem Datenerfassungsprozess, der Nachbearbeitung des Datensatzes und zusétzlichen unterstitzenden Daten wie Zielmarken oder statischen Scans.

. Weitere Details siche Datenblatt Z+F IMAGER® 5016/A

. Z+F IMAGER® 5016 A
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